
技术参数

单位�Unit�(mm)

LEHF40-S80 电动夹爪
Electric�gripper

有效夹持行程 驱动控制器

可编程型
右侧出3m线

本体样式

电动夹爪

电缆线长度与方向

可编程型+Modbus
左侧出3m线

右侧出5m线

左侧出5m线

∅

闭时Colse

80±1开时Open

∅6.4穿Hole

∅

2-∅

手动调节

夹爪重量（KG）�Clamp�Holder�weight�(KG)

重复定位精度�Repeatability(mm)

传动方式�Driving�mode

有效夹持行程(mm)

电机种类�The�Motor�type

使用环境�Environment 0-40℃,85%RH�Below

梯形螺杆�T-type�screw�rod

42步进(带编码器)

±0.05

导向方式�Guidance�mode 直线导轨��Linear�guide�rail

夹持速度（mm/s）Clamping�speed

夹持力（N）Clamping�force

手指间隙量（mm）�Clampr�allowance(mm)

免费热线�Toll-Free�Number :��4000-113-588
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技术参数

单位�Unit�(mm)

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

142 1930 1930

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

50W/100W/42mm/57mm 交叉滚子轴承 5

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 0.53

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

12 24 200

W-DRN ���-���60 ���-���F���-���05 ���-��� ZP10B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��05
��10

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 10 100W伺服

Y Yaskawa（安川） 42 42步进

T Delta（台达） 57 57步进

P Panasonic（松下）

W W-Robot（威洛博）

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

尺寸图纸

50
60

6
0
5
0

8
4
.6

14
30
32.4
42

1
06
.9

Ø65

4-�Ø4.5�

2-Ø3+0.0140 �深5

3
3
.6

P.C.DØ45

42

4
2

4-M3牙深6

3
2
.5

2
7
.5

Ø8F6

Ø30.5H7

Ø50h7

Ø40深2.5
Ø28

14

5

1
0

1
0 3
1

P.C.DØ45

6-M3牙深6

※①��入力轴孔径

※②��马达凸圆

2-M2.5

����������型号 W-DRN60-05 W-DRN60-05

��符号 配42mm步进 配57mm步进

※① 5 8

※② 22 38.1

※③ 43.8 66.67

※④ Ø3.5 M4

※③ ※④

6-M2.5牙深6

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。

4

马达固定孔

W-DRN60-05-ZP10
中空旋转平台

www.w-robot.com
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技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN60-10-ZP10
中空旋转平台

���������型号 W-DRN60-10 W-DRN60-10

���符号 配42mm步进 配57mm步进

※① 5 8

※② 22 38.1

※③ 43.8 66.67

※④ Ø3.5 M4

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。

50
60

6
0
5
0

8
2

14
28.6
31.1
42

1
16
.9

Ø65

4-�Ø4.5�

2-Ø3+0.0140 �深5

3
1

P.C.DØ45

42

4
2

4-M3牙深6

3
2
.5

2
7
.5

Ø8F6

Ø30.5H7

Ø50h7

Ø40深2.5
Ø28

14

5

1
0

1
0 3
1

P.C.DØ45

6-M3牙深6

※①��入力轴孔径

※②��马达凸圆

2-M2.5

※③ ※④

6-M2.5牙深6

4

马达固定孔

W-DRN ���-���60 ���-���F���-���10 ���-��� ZP10B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��05
��10

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 10 100W伺服

Y Yaskawa（安川） 42 42步进

T Delta（台达） 57 57步进

P Panasonic（松下）

W W-Robot（威洛博）

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

142 1930 1930

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

50W/100W/42mm/57mm 交叉滚子轴承 10

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 0.53

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

7.5 15 200

免费热线�Toll-Free�Number :��4000-113-588
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技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN85-05-ZP40
中空旋转平台

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

380 4800 4800

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

200W/400W/57mm/60mm 交叉滚子轴承 5

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 1.4

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

41 82 200

W-DRN ���-��� 85 ���-���F���-���05 ���-���ZP40B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��05
��10
��15

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 20 200W伺服

Y Yaskawa（安川） 40 400W伺服

T Delta（台达） 57 57步进

P Panasonic（松下） 60 60步进

W W-Robot（威洛博）86 86步进

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

����������型号 W-DRN85-05 W-DRN85-05

��符号 配57mm步进 配86mm步进(加大法兰)

※① 8 14

※② 38.1 73

※③ 66.67 98.4

※④ M4 M5

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。

85

1
1
8

8
57
0

70

2
9

39

14

60

1
2
.5

7

4-M2.5牙深8

P.C.DØ62.5

2-Ø5+0.0140

4-Ø6.5

6-M4牙深8

2-Ø4深6

Ø90

Ø50H7

Ø14F6

5

3
2
.54
3
.5

Ø70h7

Ø52.3深3
Ø33

1
4

1
2
.5

3
9
.5

5

14

2-M2.5

※①入力轴径

※②马达凸圆

4
5
.5

P.C.DØ7060

6
0

4-M4牙深10

※③马达固定孔

※④

www.w-robot.com
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技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN85-10-ZP40
中空旋转平台

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

380 4800 4800

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

200W/400W/57mm/60mm 交叉滚子轴承 10

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 1.4

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

27 54 200

W-DRN ���-���85 ���-���F���-���10 ���-��� ZP40B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��05
��10
��15

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 20 200W伺服

Y Yaskawa（安川） 40 400W伺服

T Delta（台达） 57 57步进

P Panasonic（松下） 60 60步进

W W-Robot（威洛博）86 86步进

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

���������型号 W-DRN85-10 W-DRN85-10

���符号 配57mm步进 配86mm步进(加大法兰)

※① 8 14

※② 38.1 73

※③ 66.67 98.4

※④ M4 M5

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。

85

1
1
4
.3

8
57
0

70

2
9

39

14

60

1
1
.3

7

4-M2.5牙深8

P.C.DØ62.5

2-Ø5+0.0140

4-Ø6.5

6-M4牙深8

2-Ø4深6

Ø90

Ø50H7

Ø14F6

5

3
2
.54
3
.5

Ø70h7

Ø52.3深3
Ø33

1
4

1
2
.5

3
9
.5

5

14

2-M2.5

※①入力轴径

※②马达凸圆

4
1
.8

P.C.DØ7060

6
0

4-M4牙深10

※③马达固定孔

※④

免费热线�Toll-Free�Number :��4000-113-588
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技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN85-15-ZM10
中空旋转平台

W-DRN ���-��� 85 ���-��� F ���-��� 15 ���-��� ZM10B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��05
��10
��15

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 10 100W伺服

Y Yaskawa（安川） 42 42步进

T Delta（台达） 57 57步进

P Panasonic（松下）

W W-Robot（威洛博）

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

����������型号 W-DRN85-15 W-DRN85-15

��符号 配42mm步进 配57mm步进

※① 5 8

※② 22 38.1

※③ 43.8 66.67

※④ Ø3.5 M4

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。

85

70

8
5

7
0

39

2
9 1
0
3
.5

14

42

1
07

Ø90
P.C.DØ62.5

4-M2.5牙深6

4-Ø6.5

2-Ø5+0.0140

6-M4牙深8

2-Ø4+0.0140 深6

Ø30H7

4
2
7
.5

3
2
.5

Ø8F6
※①入力轴径

※②马达凸圆

1
4

1
2
.5

3
9
.5

Ø70h7
Ø52.3深3
Ø33

7
.5

14

2-M2.5

4
0

4
2

42P.C.DØ46

4-M3牙深6

※③马达固定孔

※④

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

380 4800 4800

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

50W/100W/42mm/57mm 交叉滚子轴承 15

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 1.2

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

20 40 200

www.w-robot.com
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技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN130-10-ZP40
中空旋转平台

W-DRN ���-�� 130 ��-��� F ���-��� 10 ���-��� ZP40B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��10
��18

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 20 200W伺服

Y Yaskawa（安川） 40 400W伺服

T Delta（台达） 57 57步进

P Panasonic（松下） 60 60步进

W W-Robot（威洛博）86 86步进

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

���������型号 W-DRN130-10 W-DRN130-10

���符号 配57mm步进 配86mm步进(加大法兰)

※① 8 14

※② 38.1 73

※③ 66.67 98.4

※④ M4 M5

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。

Ø50H7

130

110

1
3
0

1
1
0

1
5
9
.4

60

14

60

4
5

1
37

4-M2.5深6

4-Ø9

2-Ø5+0.0140 深7

6-M5深10

P.C.DØ104

2-Ø5+0.0140

Ø14F6

5
3
2
.5

4
3
.5

Ø92H7深3

Ø114h7

Ø62

1
5

1
1

4
1
.5

7
.5

14

※①入力轴径

※②马达凸圆

2-M2.5

6
4
.4

60

6
0

P.C.DØ70

4-M4牙深8

※③马达固定孔

※④

Ø141

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

1200 8400 8400

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

200W/400W/57mm/60mm 交叉滚子轴承 10

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 2.61

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

60 120 200

免费热线�Toll-Free�Number :��4000-113-588
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技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN130-18-ZP40
中空旋转平台

W-DRN ���-�� 130 ��-��� F ���-��� 18 ���-��� ZP40B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��10
��18

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 20 200W伺服

Y Yaskawa（安川） 40 400W伺服

T Delta（台达） 57 57步进

P Panasonic（松下） 60 60步进

W W-Robot（威洛博）86 86步进

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

���������型号 W-DRN130-18 W-DRN130-18

���符号 配57mm步进 配86mm步进(加大法兰)

※① 8 14

※② 38.1 73

※③ 66.67 98.4

※④ M4 M5

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。
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2-Ø5+0.0140 深7

6-M5深10
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※①入力轴径

※②马达凸圆

2-M2.5

6
3

60

6
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P.C.DØ70

4-M4牙深8

※③马达固定孔

※④

Ø141

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

1200 8400 8400

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

200W/400W/57mm/60mm 交叉滚子轴承 18

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 2.6

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

37 74 200

www.w-robot.com
368



技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN200-10-ZP75
中空旋转平台

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

2600 12500 12500

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

750W/86mm 交叉滚子轴承 10

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 9.2

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

115 230 200

W-DRN ���-�� 200 ��-��� F ���-��� 10 ���-��� ZP75B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��10
��18

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 75 750W伺服

Y Yaskawa（安川） 86 86步进

T Delta（台达）

P Panasonic（松下）

W W-Robot（威洛博）

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

���������型号 W-DRN200-10 W-DRN200-10

���符号 配90mm步进 配86mm步进

※① 19 14

※② 80 73

※③ 100 98.4

※④ M5 M5

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。
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技术参数

单位�Unit�(mm)
尺寸图纸

W-DRN200-18-ZP75
中空旋转平台

最大倾覆力矩�N 最大径向力�N 最大轴向力�N

2600 12500 12500

防护等级 润滑方式 使用温度

IP50 长效润滑 -25～+90℃

匹配马达�W 轴承结构 减速比��i

750W/86mm 交叉滚子轴承 18

安装方式 精度寿命�h 重量�kg

任意角度 20000 9.1

定位精度�arc-min 重复定位精度�arc-sec 旋转平台端面跳动�mm

±0.5 ±5 ±0.005

旋转平台径向跳动�mm 旋转平台同心度�mm 旋转平台同心度�mm

±0.005 ±0.01 ±0.015

容许扭矩�N.m 容许惯性扭矩�N.m 容许输出转数�r/min

68 136 200

W-DRN ���-�� 200 ��-��� F���-��� 18 ���-��� ZP75B

旋转平台系列 规格 F:行星减速机 减速比
��10
��18

马达类型� 马达功率

M Mitsubishi（三菱） 75 750W伺服

Y Yaskawa（安川） 86 86步进

T Delta（台达）

P Panasonic（松下）

W W-Robot（威洛博）

Z:客户自配电机�

�B:�电机带刹车

NO:�电机不带刹车�

����������型号 W-DRN200-18 W-DRN200-18

��符号 配90mm步进 配86mm步进

※① 19 14

※② 80 73

※③ 100 98.4

※④ M5 M5

*以上技术参数仅供参考，实际根据客户提供的数据，会出具相关的技术参数及尺寸。
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型号中空旋转平台感应片

中空旋转平台感应开关安装支架

零��件
中空旋转平台

7

20
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.5

14

5

4-R12-Ø3

47+0.50
10-0.2

1

R1
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1.5
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1 5

1
0
.34-Ø3贯穿

1
3
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28.15

R1.6贯穿
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