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EB4QF6N

直联外置 External 马达右折 Right Side 马达左折 Left Side基本型 Basis

精度等级

Accuracy class

P 精密级

C 普通级

原点开关位置

Original sensor position

外置式  （External）

C
马达侧

Motor side

D
反马达侧

Oppsite motor side

E 无(No)

本体样式

Q
Q系列

Vseries

F

半密封带框架

Semiclosed with Frame

丝杆驱动结构

Ball Screw Drive

6N
本体56mm宽

Body width 56 mm

感应开关数量

Sensor Switch

2 2PCS

3 3PCS

马达连接方式

Motor connection

BA 基本型 Basis

BC 直联外置 External

BR 马达右折 Right Side

BL 马达左折 Left Side

感应器类型

Sensor Type

P PNP

NO(无) NPN

QF6N  -  L5  -  C  -  S60  - BC -  ZP10B  -  C  3  P

行程(mm)

Stroke(mm)

60-900

(60间隔)

马达类型

 Motor Type

马达功率

(Motor power)

M Mitsubishi（三菱）

10 100W

Y Yaskawa（安川）

T Delta（台达）

P Panasonic（松下）

W W-Robot（威洛博）

Z:客户自配电机 (Motor is form cilicent)

   B: 电机带刹车  (Motor with brake)

NO: 电机不带刹车  (Motor without brake)

丝杆导程

Ball Screw Lead

L05 5mm

L10 10mm

L20 20mm
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基本规格��Specification 

搭配伺服马达一览表   Servo Motor Matches List

容许负载力矩表  Allow Load Torque Table

功率

(W)Power

 品牌   
Brand

 型号  
Type

LL
LL(带刹车)

Brake
LA LE LZ LC LG LW RH W LR S LB M QK QL

100W

松下 
Panasonic

MSMD012G1＿
V:带刹车  U:无刹车

V : With brake  U : No brake
92 122 45 3 34 38 6 14 6.2 3h9 25 8h6 30h7 M3*6L - -

 台达 
Dalta

ECMA-C20401＿S
S:带刹车  R:无刹车

S : With brake  R : No brake
106 136.6 46 2.5 4.5 40 5 16 6.2 3 25 8h6 30h7 M3*8L - -

三菱 
Mitsubishi

HC-KFS12＿K B:带刹车  R:无刹车

B : With brake     : No brake
86.5 124.5 46 2.5 4.5 4 5 - - - 25 8h6 30h7 - - -

C
A

水平安装应用（单位mm）

Horizontal installation（单位mm）

导程

Lead

承重  (KG)

Load bearimg
A B C

5mm

15 140 120 80

20 119 91 76

30 66 47 27

10mm

10 139 114 94

15 80 61 35

25 40 15 10

20mm

5 301 150 115

10 118 105 85

15 132 95 38

BB

墙面安装应用（单位mm）

Wall installation（单位mm）

导程

Lead

承重  (KG)

Load bearimg
A B C

5mm

15 25 65 130

25 15 50 85

30 0 0 10

10mm

10 55 100 150

15 15 50 70

25 0 10 25

20mm

5 40 50 110

10 30 15 80

15 0 0 20

A
C

竖直安装应用（单位mm）

(Vertical installation)（单位mm）

导程

Lead

承重  (KG)

Load bearimg
A C

5mm

6 135 135

8 100 100

10 25 25

10mm

2 425 425

4 270 270

7 90 90

20mm 1 205 205

2 136 136

C
A

QK

静态允许力矩

Static allowable torque

Mx(N.m) 72

My(N.m) 54

Mz(N.m) 54

Mz

LA

  主回灯

Main light

M
负载

Load

感应开关接线图

LG

WQL

适配电机   Motor available  (W) 100

重复定位精度 Repeatability（mm）
C级（C7） ±0.01

P级（C5） ±0.006

导程  Lead（mm） 5 10 20

最大速度  Max speed（mm/s） 250 500 1000

最大搬运重量（kg）

Maximum handling weight

水平使用

Horizontal use
30 25 3

垂直使用

Vertical use
10 7 15

Mx

4-LZ

LL

电机尺寸示意图

入光指示灯

Indicator light

LE

RH

+

L
C

标准行程 Range of troke（mm） 60-900mm/60间隔(Interval)

总长 Total lenght （mm） ＜1200

丝杆直径  Screw diameter（mm） 16

联轴器  Coupling  (mm) 8×10

原点感应器  Home sensor EE-SX674(NPN)

My

L
B

  
h
7

DC
5-24V

LR

控制输出

1000mA以下

Output control

below 100mA

S

M

OUT

LC

IC

W

L

QF6N
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单位�Unit�(mm)

单位�Unit�(mm)

BA:基本型(Basis)

BC:电机直联(External)

40 M*60

局部视图A

     2:1

68±0.02

2
4

22 L
32

26

70±0.02

3
4

A

2- 3H7 Deep 8

3- 5H7 Deep 8

M*60

2
0

N-M5 Deep7

1
0

4-M3 Deep 8

5
7

4-M4 Deep 10

2- 4 Deep 8

有效行程

Working stroke  (mm) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 1020 1080 1140 1200

L 258 318 378 438 498 558 618 678 738 798 858 918 978 1038 1098 1158 1218 1278 1338 1398

M 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

N 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

重量 Weight  (kg) 1.98 2.24 2.5 2.76 3.02 3.28 3.54 3.8 4.06 4.32 4.58 4.84 5.1 5.36 5.62 5.88 6.14 6.4 6.66 6.92

注：如果有特殊行程请与技术人员联系（In case special stroke please cantact technical servicel）。

18

6
0

56

63

5
5

48
60

机械极限

 Limitation(77)机械极限

 Limitation(39)

有效行程 Stroke

参考原点

Origin position (79)

有效行程

Working stroke  (mm)
60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 1020 1080 1140 1200

L 258 318 378 438 498 558 618 678 738 798 858 918 978 1038 1098 1158 1218 1278 1338 1398

M 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

N 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

重量 Weight  (kg) 2.11 2.37 2.63 2.89 3.15 3.41 3.67 3.93 4.19 4.45 4.71 4.97 5.23 5.49 5.75 6.01 6.27 6.53 6.79 7.05

注：如果有特殊行程请与技术人员联系（In case special stroke please cantact technical servicel）。

N-M5 Deep770±0.02

参考原点

Origin position (79)

1
4

60

4
0

6
0

4-M4 Deep 10

63

48

有效行程 Stroke

L

68±0.02

机械极限

 Limitation(77)

3- 5H7 Deep 8

40

机械极限

 Limitation(39)

18

2- 4 Deep 8

M*60

55
56

5
5

QF6N
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单位�Unit�(mm)

单位�Unit�(mm)
BR:马达右折(Right�Side)

BL:马达左折(Left�Side)

注：如果有特殊行程请与技术人员联系（In case special stroke please cantact technical servicel）。

有效行程

Working stroke  (mm)
60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 950 1020 1080 1140 1200

L 258 318 378 438 498 558 618 678 738 798 858 918 978 1038 1098 1158 1218 1278 1338 1398

M 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

N 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

重量 Weight  (kg) 2.34 2.6 2.86 3.12 3.34 3.6 3.86 4.12 4.38 4.64 4.9 5.16 5.42 5.68 5.94 6.2 6.46 6.72 6.98 7.24

1
2
8
,3

4-M4 Deep 10

2- 4 Deep 8

3- 5H7 Deep 8N-M5 Deep7 68±0.02

5
5

70±0.02

48

M*60

60

40

6
0

5
7
,1

5

56

5
0

,3

63

40 L

机械极限 Limitation(77)机械极限 Limitation(39)

有效行程 Stroke

参考原点

Origin position (79)

130,65

128,3

注：如果有特殊行程请与技术人员联系（In case special stroke please cantact technical servicel）。

有效行程

Working stroke  (mm)
60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 1020 1080 1140 1200

L 258 318 378 438 498 558 618 678 738 798 858 918 978 1038 1098 1158 1218 1278 1338 1398

M 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

N 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

重量 Weight  (kg) 2.34 2.6 2.86 3.12 3.34 3.6 3.86 4.12 4.38 4.64 4.9 5.16 5.42 5.68 5.94 6.2 6.46 6.72 6.98 7.24

5
0
,3

机械极限 Limitation(77)

130,65

128,3

6
0

4-M4 Deep 10

2- 4 Deep 8

56
5

5

48
60

63

3- 5H7 Deep 8N-M5 Deep 7 68±0.02

70±0.02

M*6040

L

5
7
,1

5

40

机械极限 Limitation(39)

有效行程 Stroke

参考原点

Origin position (79)

1
2
8

,3

QF6N
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